










PRECISION  
MANUFACTURING

HARMONIC 
REDUCER

HARMONIC REDUCER
c o m  m e r c i a l    R o b o t          under l y i  ng    H ardw are s u p p l y   c h a i  n    R esources



关节执行器

减速器技术介绍及安装事项

SHDMINI系列

SHD系列

CSFMINI系列

CSF系列

SHF系列

CSD系列

1-16

17-28

29-38

34-38

39-56

57-67

68-88

89-92



PRECISION
MANUFACTURING

ROBOT
FLEXIBLE 
JOINT

1



INDUSTRIAL 
GRADE
ACTUATOR
⼯业级
智能⼀体执⾏器
谐波减速器版

ROBOT FLEXIBLE JOINT
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INTEGRATED
TECHNOLOGY
集成技术

宏博伺服关节模组将先进的谐波减速机技术、 电机技术、 驱动控制技 
术以及编码器技术在软硬件层⾯上进⾏深度的融合 。 如此紧凑的结构 
为机器⼈设计开发预留⾜够的发挥空间。

TECHNICAL FEATURES
结构介绍

关节模组采⽤外部⾛线 ( 1B款 ) / 中空设计(2B款 ) ， 由谐波减速机、 
⽆刷直流电机、 FOC驱动控制器和同端分布双编码器(2B款 )构成。

技术特点

ROBOT FLEXIBLE JOINT

单编码器 1B              双编码器 2B
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HARMONIC REDUCER
TECHNOLOGY
谐波减速机技术

宏博谐波减速机基于⾦属弹性⼒学的独特⼯作原理 ，可在⾮常紧凑和轻便的空间中 
实现极⾼的减速⽐ 。 具有传统齿轮系⽆法⽐拟的零背隙、 ⾼精度和⾼扭矩等优势。

HOLLOW DESIGN
中空设计

中空结构设计 ，可通过线缆、 ⽓路等。 避免多关节并联时线缆过多⽽产⽣的 
扭转弯折 ，提⾼⼯作效率 ，结构更美观。（ 2B款）

BRUSHLESS DC MOTOR
⽆刷直流电机

采⽤24V⽆刷直流电机 ，具有体积⼩ ，重量轻 ， 响应快 ，速度⾼ ， 
惯量低 ，转动平滑 ， ⼒矩稳定等特点。

技术特点
ROBOT FLEXIBLE JOINT
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SAME END DISTRIBUTION       
DUAL ENCODER
同端分布双编码器 (2B款)
宏博伺服关节模组采⽤同端分布双编码器设计 ，采⽤15位绝对值磁性编码
器。⽆需电源可进⾏多圈位置记忆。 同时避免了异端分布双编码器带来的结 
构不稳定和设计冗余等问题。

FOC DRIVE CONTROLLER
FOC驱动控制器

FOC通过精确地控制磁场⼤⼩与⽅向 ，使得电机的运动转矩平稳、 噪声  
⼩ 、效率⾼  ，并且具有⾼速的动态响应。 是—种对⽆刷电机进⾏的  “ 像 
素级 ”  控制 ，可实现传统电机控制⽅法所⽆法达到的效果。

技术特点

ROBOT FLEXIBLE JOINT
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PRODUCT
CLASSIFICATION

产品分类

宏博关节模组分为两类 ， 1B款和2B款； 1B为单编码器（分布于电机端） 和外部⾛线型号 ，2B为双编码器（分  
布于电机端和减速机端） 和中空⾛线型号； 1B款掉电⽆法记忆原点位置 ，外部⾛线 ，但更具性价⽐ ，2B款掉   
电可记忆原点位置且断电上电后能回到原点 ，且能中空过线 ，使整体机械结构更加美观。

MODEL DEFINITION
关节模组型号定义

EXX -  HXX -  1B -  XX

E20-08-1B-50/100       
E30-11-1B-50/100          

E30-14-1B-50/100

E20-08-2B-50/100       
E30-11-2B-50/100         
E30-14-2B-50/100

减速⽐
Reduction Ratio

50
100

关节模组产品分类

电机型号   
Motor Model

E20
E30

…

谐波减速机型号
Harmonic Reducer Model

单编码器 1B      

commercial  Robot        underlying  Hardware        supply chain  Resources

编码器数量
Encoder Quantity

为 外 部⾛线

Routing for external

为 中 空⾛线
For hollow wiring

双编码器 2B     

ROBOT FLEXIBLE JOINT

H08
H11

1B   
2B

…
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产品型号          速⽐

E20-08      50/100

E30-11        50/100

E30-14      50/100

以上型号均包含

1B单编码版 \  2B双编码版 \

ROBOT
FLEXIBLEJOINT

PRODUCT SERIES    系列

ROBOT FLEXIBLE JOINT
underlying  Hardware        supply chain  Resourcescommercial  Robot
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E20-H08
ROBOT FLEXIBLE JOINT

PRODUCT SERIES

系列产品

ROBOT FLEXIBLE JOINT
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E20-H08
机器⼈柔性关节

1B单编码版 孔位安装平⾯图

2B 双编码版 孔位安装平⾯图                                                                     直径: Φ40mm   |       度: 57.15mm   |   重量: 0.15kg   |   单位: mm

度: 45.85mm   |  重量: 0.15kg   |  单位: mm

中空直径： 3.8MM

直径: Φ40mm

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I    Underlying  Hardware supply chain  Resources
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电机类型

⽆ 刷 伺 服 电 机
减速器类型

谐波减速器
温度范围

-20～+80℃
噪声

≤70dB(A)
分辨率

15bits
背隙

15ARCSEC

电压电流参数

型号 E20-H08-1B/2B-50 E20-H08-1B/2B-100

峰值扭矩 3.15N.M 4.6N.M

额定扭矩 2.1N.M 3.2N.M

瞬 间 容 许 最 ⼤ 扭 矩 6. 1N.M 8.7N.M

输 出 端 最 ⾼ 转 速 60RPM 30RPM

电机功率 30W 30W

额定电流 1.26A 1.26A

最 ⼤ 电 流 2A 2A

额定电压 24V 24V

IP等级 IP54 IP54

HARMONIC REDUCER

E20-H08-1B/2B
机器⼈柔性关节使⽤参数

基本参数

注意事项： 1B款仅有CAN版本 
2B款含有CAN版本和485版本

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources
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E30-H11
ROBOT FLEXIBLE JOINT

系列产品

ROBOT FLEXIBLE JOINT

PRODUCT SERIES
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E30-H1
机器⼈柔性关节

1B单编码版 孔位安装平⾯图

2B 双编码版 孔位安装平⾯图                                                                     直径: Φ52mm   |      度: 72.1mm   |   重量: 0.38kg   |   单位:  mm

直径: Φ52mm   |      度: 58.8mm   |  重量: 0.38kg   |  单位: mm

中空直径： 5.2MM

1

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources
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电机类型

⽆刷伺服电机
减速器类型

谐波减速器
温度范围

-20～+80℃
噪声

≤70dB(A)
分辨率

15bits
背隙

15ARCSEC

电压电流参数

型号 E30-H11-1B/2B-50 E30-H11-1B/2B-100

峰值扭矩 7.8N.M 10.5N.M

额定扭矩 5. 1N.M 8.7N.M

瞬 间 容 许 最 ⼤ 扭 矩 15N.M 23N.M

输 出 端 最 ⾼ 转 速 60RPM 30RPM

电机功率 90W 90W

额定电流 3.8A 3.8A

最 ⼤ 电 流 3.5A 3.5A

额定电压 24V 24V

IP等级 IP54 IP54

E30-H11-1B/2B
机器⼈柔性关节使⽤参数

基本参数

注意事项： 1B款仅有CAN版本 
2B款含有CAN版本和485版本

commercial  Robot    I    Underlying  Hardware         supply chain  Resources

HARMONIC REDUCER
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E30-H14
ROBOT FLEXIBLE JOINT

PRODUCT SERIES

系列产品

ROBOT FLEXIBLE JOINT
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E30-H14
机器⼈柔性关节

1B单编码版 孔位安装平⾯图

2B 双编码版 孔位安装平⾯图                                                                    直径: Φ70mm    |       度: 76.2mm   |   重量: 0.58kg   |   单位:  mm

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I    Underlying  Hardware         supply chain  Resources

直径: Φ70mm   |       度: 61.5mm   |   重量: 0.58kg   |   单位:  mm

中空直径： 5.2MM
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电机类型

⽆刷伺服电机
减速器类型

谐波减速器
温度范围

-20～+80℃
噪声

≤70dB(A)
分辨率

15bits
背隙

15ARCSEC

电压电流参数

型号 E30-H14-1B/2B-50 E30-H14-1B/2B-100

峰值扭矩 16N.M 26N.M

额定扭矩 6.8N.M 10.8N.M

瞬 间 容 许 最 ⼤ 扭 矩 32N.M 50N.M

输 出 端 最 ⾼ 转 速 60RPM 30RPM

电机功率 90W 90W

额定电流 3.8A 3.8A

最 ⼤ 电 流 3.5A 3.5A

额定电压 24V 24V

IP等级 IP54 IP54

E30-H14-1B/2B
机器⼈柔性关节使⽤参数

基本参数

注意事项： 1B款仅有CAN版本 
2B款含有CAN版本和485版本

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot   I  Underlying  Hardware  丨  supply chain  Resources
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SMALL BUT
COMPLETE
超小直径轴承

麻雀虽小五脏俱全 ，微型谐波的齿形模数量最小只有0.08模 ， 常规型的加工齿形刀具不能胜任，

交叉滚子轴承和柔性轴承最小的直径只有5mm和12mm。这三大金属切削技术难点是限制微型谐波发展的主要原因。 

宏博技术团队联合各个领域的技术专家进行创新研究 ，逐步解决了相关的难题。

5mm                               12mm

如此小的精密谐波减速器 
开拓你的研发灵感吧！

HARMONIC REDUCER

柔性轴承                              交叉滚子轴承                         超微小柔性轴承实拍
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FLEXIBLE BEARING
超微小柔性轴承

微型柔性轴承的制作工艺 ，  由于其外径小而薄 ， 为减      

小多次装夹尺寸链误差和变形的问题 ， 不能沿用常规      

轴承分工序的加工工艺 ， 需要一次上机出来即是成品      

的复合型加工方法 。 我们联合了国内知名的轴承研究所    

的技术团队 ， 在小型精密复合加工中心的基础上 ， 增      

加了滚道磨削和激光热处理的功能 ， 实现了从车——       

热处理——磨削——超精滚道一次性完工的工艺流

超微小交叉滚子轴承

微型交叉滚子轴承的生产 ，  区别于常规型号来说 ， 我 

们研发设计的内嵌分离式沟道结构则完美地避开了超  

小滚道磨床市场上缺失的局面 ， 通过结构设计 ， 从技  

术工艺层面解决了沟道磨床超小型加工的难题。

CROSSED ROLLER
BEARING DESIGN

核心技术

HARMONIC REDUCER
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THE TOUGHNESS
OF THE FLEX WHEEL
韧性保护

我们通过对原材料进行特殊电渣重熔提纯 ， 反复旋压等精密手段，

提高了柔轮材料各项性能指标的稳定性 ， 保证了柔轮疲劳强度的苛刻要求， 
在超过载下通过材料韧性形变最大程度保护整体机械结构不受损

柔轮韧性保护测试                                                         电渣重熔提纯

HARMONIC REDUCER
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HEAT TREATMENT
TECHNOLOGY

超精密热处理工艺
我们在材料热处理工艺方面经过多年技术沉淀

找到谐波影响疲劳强度的硬度与韧性两个因素之间平衡点的变化规律       
结合加工后的应力聚积和加工前的应力消散制定出完善的热处理工艺 ，    
且完整付诸量产

HEAT TREATMENT

柔轮的特殊工艺
我们在柔轮齿形加工工艺中创新发明了变形后光整加工的方法 ， 在保证   
精度的前提下解决了传统钢柔轮接触不均匀的问题 ， 使齿面啮合充分接   
触 ， 受力更均匀、摩擦力小、产品更耐用

超细密ADI材料
我们采用超细密球铁连铸空心型材经等温淬火得到超细密的ADI材料 
特点： 1. 自润滑 2.低温升 3.吸震降噪 4.服役温度区间宽 5.寿命长

SPECIAL MATERIALS

ADI Self-Developed     
Special Materials

HARMONIC REDUCER
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MACHINING
TOOL DESIGN

刀具自主设计研发
我们创造性地在谐波齿轮的加工中研制前切后压的一体式复合刀具  ，     
使得微小型谐波减速机由于刀具制作困难而产生的市场空白迎刃而解 ，    
开发出了行业独有的微小型谐波减速机系列产品

TESTING LABORATORY

谐波检测实验室
联合大学和政府质检局建立全国首个谐波减速器综合性能检测平台 ，        
包括寿命、精度、启动 力矩、扭转刚度、负载等全方位保障谐产品
研发过程中的品质问题 ， 为各阶段研发提供扎实的实验数据

创新发明S齿形设计
我们联合高校深海静音传动实验室就如何平滑传递摩擦力及降低切齿  
摩擦系数等研究 ， 创新发明了S形谐波齿廓设计理论 ， 并结合运动学、 
摩擦力学和润滑学等设计了自动生成s形曲线的模拟软件

S-GEAR DESIGN

HARMONIC REDUCER
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在柔轮内壁空间注入润滑脂 ，将减速器装入输出端 ，用螺钉加弹簧垫片连接预紧，
预紧的顺序为十字交叉的方式 ， 预紧力为0. 5N. m。

在柔性轴承上均匀涂抹上润滑脂 ，然后将波发生器装入柔轮与输出端的轴承中。

安装波发生器时 ， 请特别注意把中心偏移、 歪斜的影响控制在尽可能小的范围内 ，減小不同心的影响。              
避免向波发生器轴承部位施加过度的力 ，可通过使波发生器旋转顺畅地将其装入柔轮。
安装完成后请用手轻轻转动波发生器 ，如果使用平均的力即可使其旋转则视为正常。
如果存在很不均匀的情況则为不对称啮合状态 ，此时需要将波发生器拆下重新安装。

在输入端的轴的键上涂抹乐泰638胶水 ，然后将轴插入波发生器中 ，用螺钉加弹簧垫片把输入端
与减速器连接预紧 ， 预紧的顺序为十字交叉的方式 ， 预紧力为0. 5N. m。再将电机转速设定在100转/分左右 ，         
启动电机 ，螺钉以十字交叉的方式锁紧 ， 以四至五次均等递增至螺钉对应的锁紧力。

( 螺钉对应锁紧力见表 )所有连接固定的螺钉需为12.9级 ，并需涂上螺丝锁固剂 ，以防止螺钉失效或工作中松脱。

保持电机旋转 ，将输出端的螺钉以十字交叉的方式锁紧 ， 以四至五次均等递增至螺钉对应的锁紧力。

( 螺钉对应锁紧力见表 )所有连接固定的螺钉需为12.9级 ，并需涂上螺丝锁固剂 ， 以防止螺钉失效或工作中松脱。 
推荐螺丝锁固剂为乐泰243螺纹胶。

INSTALLATION
AND PRECAUTIONS
减速器的安装及注意事项

注意事项
1.   减速器使用时如果输出端始终水平朝下 ，柔轮内壁空间注入的润滑脂需超过啮合齿面。

2 .    刚轮与刚轮连接件的安装平面以及柔轮与柔轮连接件的安装平面之间需采用静态密封 ，    
以保证减速器使用过程中油脂不会泄露 ，避免减速器在少油或无油工作时损坏。

3.  在安装过程中请不要用硬物叩击减速器的零件 ，或者实施大力按压 ，避免出现零件损坏。

4.  安装过程中有任何问题 ， 请与我们联系。

HARMONIC REDUCER

项 目

型 号

工作温度

0—+55 °C -40—+55 °C

14

32

XBZH-Yo谐波传动用半流体润滑脂O#
或者Harmonic  Drive 润滑脂SK-1A / SK-2

螺 丝 性 能 等 级 12.9级

螺 纹 公 称 直 径 m m N.m

3 2

4 4
5 9

6 15

8 35
10 70
12 125

17

20

25

请 使 用 规 定 的 润 滑 脂 ，

否 则 可 能 导 致 减 速 器 寿 命 下 降 或 损 坏

螺 丝 紧 固 力 矩 表 润 滑 脂 使 用 要 求

c o m  m e r c i a l    R o b o t          under l y i  ng    H ardw are s u p p l y   c h a i  n    R esources
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O 型 圈                                   

  安装步骤：

（1） 将电动机固定到安装法兰上，注意里面加上 O 型圈

（2） 将波发生器安装到电动机输出轴上（装之前柔性轴承面上涂上润

滑脂） ， 用螺钉加压板锁紧在电机输出 轴端上

（3） 整组装入减速器柔轮内，并在装之前将柔轮内注入定量润滑脂

（4） 将电机转速设定 100r/min 左右，启动电机，声音正常后，通常

按照以对角线顺序依次拧紧螺栓，所有连接固定的螺钉需为 12.9 级并

涂上乐泰 243 螺纹胶， 以防止螺钉牛失效或工作中松脱

             

安装前注意事项：

1.  谐波减速器必须在足够清洁的环境下安装， 安装过程中不能有任何
的异物进入减速器内部， 以免使用过程 中造成减速器的损坏

2.请确认减速器齿面及柔性轴承部分始终保持润滑

一、CSF 系列（刚轮固定，柔轮输出）

请按箭头方向装入

24

○1

○2

O 型 圈

○3



安装步骤：

1. 电机装入固定法兰，注意法兰上装入 O 型圈

2.在柔性轴承上均匀涂抹上附带润滑脂（请使用指定的润滑油脂，勿随意更

换油脂以免造成减速器的损坏 。） 并将波发生器装在电机输出轴上，用螺

钉加压板连接固定

3.将柔轮及交叉轴承装入输出法兰上，注意装入 O 型圈并螺钉加垫片锁紧

4.将波发生器、 电机和安装法兰整组装入输出端柔轮内

5.将电机转速设定 100r/min 左右，启动电机，声音正常后，通常按照以

对角线顺序依次拧紧螺栓，所有连接固定的螺钉需为 12.9 级并涂上乐泰 

243 螺纹胶， 以防止螺钉牛失效或工作中松脱

二、SHF系列（刚轮固定，柔轮输出，减速比为标示减速比）

     

圈O
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○3   

○ 4

○2

O 型 圈

○1

型



○3

○4

O 型 圈

安装步骤：

1.连接轴固定到电机上电机装入固定法兰，注意法兰上装入 O 型圈

2. 交叉轴承及柔轮装入输入法兰，注意法兰底面装入 O  型圈，通常按照

以对角线顺序依次拧紧螺栓

3. 电机装入输入法兰并用螺钉固定

4.在柔轮内部空间注入足够的润滑油后， 同时在柔性轴承上均匀涂抹上附

带润滑脂（请使用指定的润滑油脂， 勿随意更换油脂以免造成减速器的损

坏 。）并将波发生器装在电机输出轴上，用螺钉加平垫连接固定

5 .输出法兰与减速器刚轮固定，通常按照以对角线顺序依次拧紧螺栓

6.将电机转速设定 100r/min 左右，启动电机，声音正常后，装入输出法

兰，并按照以对角线顺序依次拧紧螺栓，所有连接固定的螺钉需为 12.9 

级并涂上乐泰 243 螺纹胶， 以防止螺钉牛失效或工作中松脱

三、SHF 系列（柔轮固定， 刚轮输出，减速比为标示减速比+ 1）

O 型 圈

○1

○5

26
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安装步骤：

1. 整组减速机装上合适的同步轮或齿轮即可

四、SHF-Ⅱ（中空型）

○1

27
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SHD
HARMONIC
REDUCER

MINI

系列产品

HARMONIC REDUCER

PRODUCT SERIES
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.08 0.13

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 0.15 0.24

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 0.12 0.16

瞬间容许最大转矩  [N. m] 0.25 0.5

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20

容许最高输入转速  [ r/min] 10000

容许平均输入转速  [ r/min] 6500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 7.0×10-4

HARMONIC REDUCER

SHD-03
谐波减速器                                                              机器人关节专用

直径: Φ25mm   |   厚度: 7.3mm   |   重量: 0.017-0.016kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

SHD-03型  [参数]

减速比                                                                                                     30                                    50

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

SHD       PRODUCT  
SERIES
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.23 0.38 0.5 0.62

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 0.47 0.87 1.2 1.3

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 0.35 0.5 0.82 0.95

瞬间容许最大转矩  [N. m] 0.85 1.7 2.2 2.5

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 10000

容许平均输入转速  [ r/min] 6500

转动惯量(1/4GD)  [kgcm2] 2.5 × 10-4

HARMONIC REDUCER

SHD-05
谐波减速器                                                           机器人关节专用

直径: Φ32mm   |   厚度: 10.5mm   |   重量: 0.041-0.039kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

SHD-05型  [参数]

减速比                                                                     30                       50                       80                       100

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware   丨   supply chain  Resources

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                                单位 :   mm

SHD       PRODUCT  
SERIES
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SHD-08型  [参数]

减速比                                                                     30                      50                       80                     100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.8 1.6 2.1 2.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 1.6 3.15 4 4.6

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 1.3 2.1 2.9 3.2

瞬间容许最大转矩  [N. m] 3.2 6.1 7.5 8.7

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 3.2×10-3     3.0× 10-3

HARMONIC REDUCER

SHD-08
谐波减速器                                                              机器人关节专用

直径: Φ40mm   |   厚度:  11.5mm   |   重量: 0.061-0.060kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

SHD       PRODUCT  
SERIES
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SHD-11型  [参数]

减速比                                                                     30                      50                       80                     100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 2.1 3.2                      4.2 4.8

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 4.1 7.8                         9.5 10.5

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 3.1 5.1                         7.2 8.7

瞬间容许最大转矩  [N. m] 8.2 15                         20 23

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20                       ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 1.4× 10-2         1.2× 10- 2

HARMONIC REDUCER

SHD-11
[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

直径: Φ52mm   |   厚度:  13.5mm   |   重量: 0.127-0.124kg   |    设计寿命: 7000-10000

机器人关节专用谐波减速器

SHD       PRODUCT  
SERIES
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SHD
HARMONIC
REDUCER

系列产品

HARMONIC REDUCER

PRODUCT SERIES
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ST-SHD-14 型  [参数]

减速比                                                                     30                       50                       80                       100

输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m]                       3.8                      4.8                      6.4                      7.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.7 16                              22 26

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 6.2 6.8                      9.5 10.8

瞬间容许最大转矩  [N. m] 15 32                       45 50

背隙  [Arcsec] ≤20                     ≤20                     ≤10                        ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

直径: Φ70mm   |   厚度:  17.5mm   |   重量: 0.315-0.312kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

SHD-14

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

转动惯量(1/4GD)  [kgcm2]                                                                             3.4 × 10-1      3.3× 10-1

谐波减速器

SHD       PRODUCT  
SERIES

SHD-14 型  [参数]
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 6.6 11 12.8 16

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 13.8 23 29.6 37

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 10.8 18 21.6 27.8

瞬间容许最大转矩  [N. m] 28.8 48 56.8 71

背隙  [Arcsec] ≤20                   ≤20                   ≤10                        ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 7000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

直径: Φ80mm   |   厚度:  18.5mm   |    重量: 0.399-0.396kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

SHD-17

转动惯量(1/4GD)  [kgcm2]                                                0.054 (I × 10
-4

 kgm
2

 )        0.055 (J× 10
-5
kgfms

2
 )

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

减速比                                                                       30                     50                    80                      100

谐波减速器

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources

SHD-17 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

SHD       PRODUCT  
SERIES
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SHD-20 型  [参数]

减速比                                                                           30                    50                   80                   100

瞬间容许最大转矩  [N. m] 41.4 69 76                       95 95

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 7000

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)  [kgcm2] 0.09 (I × 10
-4

 kgm
2

 ) 0.092 (J × 10
-5

kgfms
2

 )

HARMONIC REDUCER

SHD-20
谐波减速器

直径: Φ90mm   |   厚度:  19mm   |   重量: 0.515-0.512kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

平均负载转矩的容许最大值   [N. m]                                  14.4                     24                  27.2                    34.8                     34.8

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m]                            10.2                     17                        22.4                   28                        28

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m]                                 23.4

SHD       PRODUCT  
SERIES

45.6

120

39 57 61
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ST-SHD-25 型  [参数]

减速比                                                                        30                   50                   80                   100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 16.2 27 76.8 96 115.66

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 41.4 69 88 110 132.53

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 22.8 38 60 75 90.36

瞬间容许最大转矩  [N. m] 76.2 127 147.2 184 221.68

容许最高输入转速  [ r/min] 5600

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 0.282 (I× 10
-4

 kgm
2

 )     0.288 (J× 10
-5
kgfms

2
 )

直径: Φ110mm   |   厚度: 22mm   |    重量: 0.927-0.925kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

SHD-25
谐波减速器

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware         supply chain  Resources

HARMONIC REDUCER

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

背 隙  [ Arcsec]                                                                     ≤20                  ≤20                  ≤10                     ≤10                      ≤10

SHD       PRODUCT  
SERIES

120

SHD-25 型  [参数]
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CSF
HARMONIC
REDUCER

MINI

系列产品

HARMONIC REDUCER

PRODUCT SERIES
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轴输入型

拥 有 输 入 轴 的 完 结 利 组 合 。 可 支 持 皮            
带、齿 轮、联 轴 节等输入形态。

1U-U:   轴输入、轴输出                                                                                                 1U-C: 轴输入、法兰输出

电动机安装型

与 高 性 能 小 型 伺 服 电 动 机 组 合 而 成 的

减 速 机 。 相 同 尺 寸 的 齿 轮 条 件 下 ，               

拥 有 最 高 的 输 出 特 性 。

1U-D:  法 兰 输 入、 轴 输 出

2XH-A:   法 兰 输 入  、 法 兰 输 出

1U-E: 法 兰 输 入、法兰输出

2XH-B:   法 兰 输 入  、 轴 输 出

CSF系列组合型
CSF系 列 是 最 小 型 号 便 于 使 用 的 组 合 型 产 品 。  主 轴 承 采 用 了 本 公 司 独 立 开 发 的  “  小 型 4 点 接 触 滚 珠 轴 示 。  可 直 接 支 撐 外 部 负 载 。

CSF系列包括电 动机安装型  ( 2XH)和可支持皮带、 齿 轮、 联 轴 节等输入形态的轴输入型 (1U)两种类型 ， 请根据机械装置的设计需要选择最适合的机型。

CSF - 05 - XXX - 2XH - A

*注：CSF系列根据型号可分为4类 ， 根据形式分为6种 ， 可变选项丰富。订货时请参考上述符号。

CSF系列的结构和种类

1U - U

1U - C   

1U - D  

1U - E  

2XH - A

2XH - B

机型                   型号                 减速比                             形式

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

30

50

80

100

CSF        

03

05

08

11

PRODUCT  
SERIES

CSF - - -
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容许平均输入转速  [ r/min] 6500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 5.3×10-7

CSF-03-XX-1U-U
直径: 13×13mm   |   厚度: 31.5mm   |   重量≤0.03kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

CSF-03型  [参数]

减速比                                                                       30                            50

03-XX-1U-U          孔位安装平面图                                                                                                                                                                  单位:  mm

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

轴输入  轴输出型

HARMONIC REDUCER

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m]

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m]

平均负载转矩的容许最大值  [N. m]

CSF        

容许最高输入转速  [ r/min]

瞬间容许最大转矩  [N. m]

背隙  [Arcsec]

PRODUCT  
SERIES

10000

0.13

0.22

0.21

0.41

0.06

≤20≤20

0.13

0.11

0.1
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.25 0.4 0.52

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 0.5 0.9 1.35

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 0.38 0.53 0.84

瞬间容许最大转矩  [N. m] 0.9 1.8 2.5

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 10000

容许平均输入转速  [ r/min] 6500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 2.5x10-4

CSF-05-XX-1U-U
长宽: 20×20mm   |   厚度: 38mm   |    重量≤0.05kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

CSF-05 型  [参数]

减速比                                                                     30                            50                           80

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

轴输入  轴输出型

CSF-05-XX-1U-U   孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES

单位: mm
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容许最高输入转速  [ r/min] 10000

容许平均输入转速  [ r/min] 6500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 2.5x10-4

CSF-05-XX-1U-D

CSF-05 型  [参数]

减速比                                                                     30                            50                           80

长宽: 20×20mm   |   厚度:  17.3mm   |   重量≤0.05kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

CSF05-XX-1U-D 孔位安装平面图                                                                                                                                                                 单位:  mm

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

电机直连输入   法兰盘输出型

HARMONIC REDUCER

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m]

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m]

平均负载转矩的容许最大值  [N. m]

CSF        

瞬间容许最大转矩  [N. m]

背隙  [Arcsec]

PRODUCT  
SERIES

0.25

0.840.38 0.53

0.52

≤20≤20

2.5

0.4

0.90.5

0.9

1.35

≤10

1.8
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CSF-05 型  [参数]

减速比                                                                     30                            50                           80

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.25 0.4 0.52

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 0.5 0.9 1.35

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 0.38 0.53 0.84

瞬间容许最大转矩  [N. m] 0.9 1.8 2.5

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 10000

容许平均输入转速  [ r/min] 6500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 2.5x10-4

CSF-05-XX-2XH-A
长宽: 20×20mm   |   厚度:  17mm   |   重量≤0.05kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

电机直连输入   法兰盘输出型

CSF-05-XX-2XH-A    孔位安装平面图

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES

单位 :  mm
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.9 1.8 2.2 2.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 1.8 3.3 4.3 4.8

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 1.4 2.3 2.9 3.3

瞬间容许最大转矩  [N. m] 3.3 6.6 8 9

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 3.2x10-3

CSF-08-XX-1U-U

CSF-08 型  [参数]

减速比                                                                           30                     50                   80                    100

长宽: 30×30mm   |   厚度: 67.5mm   |    重量≤0.07kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

轴输入  轴输出型

CSF-08-XX-1U-U  孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES

单位 :   mm

45



容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 3.2x10-3

CSF-08-XX-1U-C

CSF-08 型  [参数]

减速比                                                                           30                     50                   80                    100

直径: 32×32mm   |   厚度: 30mm   |    重量≤0.07kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

CSF08-XX-1U-C 孔位安装平面图                                                                                                                                                                单位:  mm

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

电机直连输入  轴输出型

HARMONIC REDUCER

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m]

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m]

平均负载转矩的容许最大值  [N. m]

CSF        

容许最高输入转速  [ r/min]

瞬间容许最大转矩  [N. m]

背隙  [Arcsec]

PRODUCT  
SERIES

8500

≤20 ≤20

4.3 4.8

2.3 2.9

0.9

6.6

2.2 2.4

3.3

3.3

3.3

≤10 ≤10

1.8

1.8

1.4

8 9
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.9 1.8 2.2 2.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 1.8 3.3 4.3 4.8

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 1.4 2.3 2.9 3.3

瞬间容许最大转矩  [N. m] 3.3 6.6 8 9

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)  [kgcm2] 3.2x10-3

CSF-08-XX-1U-D

单位 :   mm

CSF-08 型  [参数]

减速比                                                                           30                     50                   80                    100

直径: 30×30mm   |   厚度: 26mm   |    重量≤0.07kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

电机直连输入   法兰盘输出型

CSF-08-XX-1U-D    孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.9 1.8 2.2 2.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 1.8 3.3 4.3 4.8

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 1.4 2.3 2.9 3.3

瞬间容许最大转矩  [N. m] 3.3 6.6 8 9

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)  [kgcm2] 3.2x10-3

CSF-08-XX-1U-E
直径: 32×32mm   |   厚度: 30mm   |    重量≤0.07kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

减速比                                                                           30                     50                   80                    100

轴输入   法兰盘输出型

CSF-08-XX-1U-E    孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF-08 型  [参数]

CSF        PRODUCT  
SERIES

单位 :   mm
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.9              1.8 2.2                    2.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 1.8                 3.3 4.3                   4.8

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 1.4                  2.3 2.9                       3.3

瞬间容许最大转矩  [N. m] 3.3                    6.6 8                       9

背隙  [Arcsec] ≤20                   ≤20 ≤10                      ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)  [kgcm2] 3.2x10-3

CSF-08-XX-2XH-A
直径: 32×32mm   |   厚度: 26.5mm   |    重量≤0.07kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

电机直连输入   法兰盘输出

减速比                                                                           30                     50                   80                    100

CSF-08-XX-2XH-A    孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF-08 型  [参数]

CSF        PRODUCT  
SERIES

单位:  mm
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 0.9              1.8 2.2                    2.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 1.8                 3.3 4.3                   4.8

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 1.4                  2.3 2.9                       3.3

瞬间容许最大转矩  [N. m] 3.3                    6.6 8                       9

背隙  [Arcsec] ≤20                   ≤20 ≤10                      ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)  [kgcm2] 3.2x10-3

CSF-08-2XH-B

单位:  mm

直径: 32×32mm   |   厚度: 48mm   |    重量≤0.07kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

电机直连输入   轴输出型

减速比                                                                           30                     50                   80                    100

CSF-08-XX-2XH-B   孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF-08 型  [参数]

CSF        PRODUCT  
SERIES
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CSF-11 型  [参数]

减速比                                                                         50                           80                           100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 3.5 4.5 5

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.3 10.2 11

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 5.5 8.5 8.9

瞬间容许最大转矩  [N. m] 17 22 25

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 1.4x10-2

CSF-11-XX-1U-U
长宽: 40×40mm   |   厚度: 82.5mm   |    重量≤0.14kg   |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

单位 :   mm

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

轴输入  轴输出型

CSF-11-XX-1U-U    孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES
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减速比 50 80 100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 3.5 4.5 5

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.3 10.2 11

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 5.5 8.5 8.9

瞬间容许最大转矩  [N. m] 17 22 25

背隙  [Arcsec] ≤20                          ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 1.4x10-2

CSF-11-XX-1U-C
长宽: 40×40mm   |   厚度:  58mm   |    重量≤0.14kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

电机直连输入  轴输出型

CSF-11-XX-1U-C   孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF-11 型  [参数]

CSF        PRODUCT  
SERIES

单位 :   mm
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减速比 50 80 100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 3.5 4.5 5

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.3 10.2 11

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 5.5 8.5 8.9

瞬间容许最大转矩  [N. m] 17 22 25

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 1.4x10-2

CSF-11-XX-1U-D

单位 :  mm

长宽: 40×40mm   |   厚度: 32mm   |    重量≤0.14kg   |   设计寿命:  7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

电机直连输入   法兰盘输出型

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

CSF-11-XX-1U-D     孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF-11 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES
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减速比 50 80 100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 3.5 4.5 5

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.3 10.2 11

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 5.5 8.5 8.9

瞬间容许最大转矩  [N. m] 17 22 25

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 1.4x10-2

CSF-11-XX-1U-E
长宽: 40×40mm   |   厚度: 56.5mm   |    重量≤0.14kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

单位 :  mm

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

轴输入   法兰盘输出型

CSF-11-XX-1U-E     孔位安装平面图

HARMONIC REDUCER

CSF-11 型  [参数]

CSF        PRODUCT  
SERIES
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瞬间容许最大转矩  [N. m] 17 22 25

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 1.4x10-2

CSF-11-XX-2XH-A

单位 :  mm

长宽: 43×43mm   |   厚度: 32mm   |    重量≤0.14kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

型  [参数]

50                           80                          100

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

电机直连输入   法兰盘输出

CSF-11-XX-2XH-A   孔位安装平面图

CSF-11

减速比

HARMONIC REDUCER

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m]

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m]

平均负载转矩的容许最大值  [N. m]

CSF        PRODUCT  
SERIES

4.5

10.2

3.5

8.3

8.98.55.5

11

5
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CSF-11 型  [参数]

减速比                                                                         50                           80                           100

瞬间容许最大转矩  [N. m] 17 22 25

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

转动惯量(1/4GD)   [kgcm2] 1.4x10-2

CSF-11-XX-2XH-B

单位 :  mm

长宽: 43×43mm   |   厚度: 58mm   |    重量≤0.14kg   |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

电机直连输入   轴输出型

CSF-11-XX-2XH-B   孔位安装平面图

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

HARMONIC REDUCER

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m]

平均负载转矩的容许最大值  [N. m]

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m]

CSF        PRODUCT  
SERIES

10.2

4.5

8.98.5

3.5

8.3

5.5

11

5
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CSF
HARMONIC                     
REDUCER

系列产品

HARMONIC REDUCER

PRODUCT SERIES

CSF-II 
[一体型]

CSF-I  
[调心型]
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CSF-14 型  [参数]

减速比                                                                     30                       50                      80                      100

输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m] 4 5.4 7.8 7.8

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 9 18 23 28

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 6.8 6.9 11 11

瞬间容许最大转矩  [N. m] 17 35 47 54

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

直径: Φ73mm   |  厚度: 44.03mm   |   重量: 0.531-0.511kg  |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

CSF-14-I

容许最高输入转速  [ r/min]                                                                                              8000

容许平均输入转速  [ r/min]                                                                                            3500

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 ( 调心型 )

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES

58



CSF-14 型  [参数]

减速比                                                                     30                       50                      80                      100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 4 5.4                      7.8 7.8

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m]  9 18                      23 28

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 6.8 6.9                         11 11

瞬间容许最大转矩  [N. m] 17 35                       47 54

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20                     ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

直径: Φ73mm   |  厚度: 36mm   |   重量: 0.531-0.495kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

CSF-14-II

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[一体型] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                             单位 :    mm

谐波减速器 ( 一体型 )

CSF        PRODUCT  
SERIES
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减速比 30 50 80                      100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 8.8 16 22                       24

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 16 34 43                       54

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 12 26 27                       39

瞬间容许最大转矩  [N. m] 30 70 87                       108

背 隙  [ Arcsec] ≤20                     ≤20                     ≤10                        ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 7000

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

直径: Φ79mm   |   厚度: 46.5mm   |    重量: 0.00-0.00kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

CSF-17-I

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 ( 调心型 )

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

CSF-17 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES
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减速比 30 50 80 100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 8.8 16 22 24

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 16 34 43 54

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 12 26 27 39

瞬间容许最大转矩  [N. m] 30 70 87 108

背隙  [Arcsec] ≤20                     ≤20                     ≤10                        ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 7000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

直径: Φ79mm   |   厚度: 39mm   |    重量: 0.00-0.00kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

CSF-17-II

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[一体型] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                             单位 :    mm

谐波减速器 ( 一体型 )

CSF-17 型  [参数]

CSF        PRODUCT  
SERIES

61



CSF-20 型  [参数]

减速比                                                                             30                50                 80                 100                120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 15 25 34 40 40

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 27 56 74 82 87

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 20 34 47 49 49

瞬间容许最大转矩  [N. m] 50 98 121 147 147

HARMONIC REDUCER

CSF-20-I
谐波减速器 ( 调心型 )

直径: Φ93mm   |   厚度: 45.5mm   |    重量: 0.995-0.962kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

容许最高输入转速  [ r/min]                                                                                          6000

容许平均输入转速  [ r/min]                                                                                             3500

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

背隙  [Arcsec]                                                        ≤20              ≤20               ≤10                ≤10                ≤10

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 15 25 34 40 40

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 27 56 74 82 87

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 20 34 47 49 49

瞬间容许最大转矩  [N. m] 50 98 121 147 147

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 6000

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

CSF-20-II
直径: Φ93mm   |  厚度: 41mm   |   重量: 0.935-0.901kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

CSF-20 型  [参数]

减速比                                                                             30                50                 80                 100                120

[一体型] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                              单位:  mm

谐波减速器 ( 一体型 )

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware supply chain  Resources
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 27 39 63 67 67

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 50 98 137 157 167

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 38 55 87 108 108

瞬间容许最大转矩  [N. m] 95 186 255 304 289

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 5500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

CSF-25-I

CSF-25 型  [参数]

减速比                                                                                         30                   50                   80                 100                  120

直径: Φ107mm   |  厚度: 52mm   |  重量: 1.503-1.491kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 ( 调心型 )

CSF        PRODUCT  
SERIES

64



CSF-25 型  [参数]

减速比                                                                                         30                   50                   80                 100                  120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 27 39 63 67                     67

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 50 98 137 157                        167

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 38 55 87 108                     108

瞬间容许最大转矩  [N. m] 95 186 255 304                 289

背 隙  [ Arcsec] ≤20                 ≤20                  ≤10                    ≤10                    ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 5500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

CSF-25-II
直径: Φ107mm   |  厚度: 49mm   |    重量: 1.448-1.441kg  |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

[一体型] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                             单位 :  mm

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

谐波减速器 ( 一体型 )

CSF        PRODUCT  
SERIES
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 76 118 137 137

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 216 304 353 353

平均负载转矩的容许最大值  [N. m]     75    167   216  216

瞬间容许最大转矩  [N. m] 200 568 647 686

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 4500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

CSF-32-I
直径: Φ138mm   |  厚度: 61.6mm   |   重量: 3.095-3.076kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

CSF-32 型  [参数]

减速比                                                                                50                      80                      100                     120

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 ( 调心型 )

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES
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CSF-32 型  [参数]

减速比                                                                                50                      80                      100                     120

输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m] 76 118 137                           137

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 216 304 353                        353

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 75 167 216                        216

瞬间容许最大转矩  [N. m] 200 568 647                    686

背 隙  [ Arcsec] ≤20                     ≤10                        ≤10                        ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 4500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

CSF-32-II
谐波减速器 ( 一体型 )

直径: Φ138mm   |   厚度: 60mm   |    重量: 3.406-3.045kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

[一体型] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                             单位 :  mm

HARMONIC REDUCER

HARMONIC REDUCER

CSF        PRODUCT  
SERIES

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware supply chain  Resources

67



SHF
HARMONIC                     
REDUCER

PRODUCT SERIES

SHF-IV 
[轴输入型]

SHF-III 
[一体型]

SHF-II 
[中空型]

SHF-I  
[调心型]

系列产品

HARMONIC REDUCER

68



减速比 30 50 80                       100

输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m] 3.8 5.1 7.4                          7.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.6 17 22                           27

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 7.8 6.6 10.5                           10.5

瞬间容许最大转矩  [N. m] 16 33 45                        51

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10                         ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8000

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

直径: Φ70mm   |   厚度: 29.5mm   |    重量: 0.374-0.355kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

SHF-14-I

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 ( 调心型 )

SHF-14 型  [参数]

PRODUCT  
SERIESSHF
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输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m] 3.8 5.1 7.4 7.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.6 17 22 27

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 7.8 6.6 10.5 10.5

瞬间容许最大转矩  [N. m] 16 33 45 51

弧秒  [Arc  sec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

直径: Φ74mm   |   厚度:  52.6mm   |    重量: 0.533-0.531kg    |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

SHF-14-II

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

[  中空型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

减速比                                                                     30                      50                       80                       100

谐波减速器 (  中空型 )

容许最高输入转速  [r/min]                                                                                           8000

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

SHF-14 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF

70



输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m] 3.8 5.1 7.4 7.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.6 17 22 27

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 7.8 6.6 10.5 10.5

瞬间容许最大转矩  [N. m] 16 33 45 51

弧秒  [Arc  sec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

HARMONIC REDUCER

SHF-14-III
直径: Φ70mm   |   厚度: 23.5mm   |    重量: 0.366-0.362kg    |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[ 一体型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位 :  mm

减速比                                                                     30                      50                       80                       100

谐波减速器 ( 一体型 )

容许最高输入转速  [r/min]                                                                                           8000

SHF-14 型  [参数]

PRODUCT  
SERIESSHF

71



输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 3.8 5.1 7.4 7.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 8.6 17 22 27

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 7.8 6.6 10.5 10.5

瞬间容许最大转矩  [N. m] 16 33 45 51

弧秒  [Arc  sec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8000

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-14-IV
直径: Φ74mm   |   厚度: 50.5mm   |    重量: 0.471-0.468kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

SHF-14 型  [参数]

减速比                                                                    30                      50                      80                       100

[  轴输入型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                      单位 :  mm

谐波减速器 ( 轴输入型 )

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF

72



减速比 30 50 80 100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 8.4 15.2 21 23

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 15.2 32 41 52

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 11.5 25 26 38

瞬间容许最大转矩  [N. m] 29 66 83 108

背隙  [Arc  sec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 7000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

直径: Φ80mm   |   厚度: 34mm   |    重量: 0.542-0.54kg    |     设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

SHF-17-I

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 ( 调心型 )

SHF-17 型  [参数]

PRODUCT  
SERIESSHF

73



减速比 30 50                      80                      100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 8.4 15.2                          21                     23

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 15.2 32                        41                      52

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 11.5 25                         26                          38

瞬间容许最大转矩  [N. m] 29 66                       83                      108

背隙  [Arc  sec] ≤20 ≤20                     ≤10                        ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 7000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

直径: Φ84mm   |   厚度: 56.5mm   |    重量: 0.763-0.75kg    |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

SHF-17-II

[  中空型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 (  中空型 )

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

SHF-17 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF
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减速比 30 50 80 100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 8.4 15.2 21 23

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 15.2 32 41 52

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 11.5 25 26 38

瞬间容许最大转矩  [N. m] 29 66 83 108

背隙  [Arc  sec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 7000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-17-III
直径: Φ80mm   |   厚度: 26.5mm   |    重量: 0.53-0.526kg    |     设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[ 一体型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位 :  mm

谐波减速器 ( 一体型 )

SHF-17 型  [参数]

PRODUCT  
SERIESSHF
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 8.4 15.2 21 23

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 15.2 32 41 52

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 11.5 25 26 38

瞬间容许最大转矩  [N. m] 29 66 83 108

背隙  [Arc  sec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [r/min] 7000

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

SHF-17-IV
谐波减速器 ( 轴输入型 )

直径: Φ84mm   |   厚度:  56mm   |    重量: 0.674-0.672kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

[  轴输入型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                      单位 :  mm

减速比                                                                     30                        50                       80                      100

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

SHF-17 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF

76



减速比 30                 50 80 100 120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 14                      24 32 38 38

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 26                 53 70 78 83

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 19                           32 45 47 47

瞬间容许最大转矩  [N. m] 48                 93 121 140 140

背隙  [Arcsec] ≤20               ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 6000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

SHF-20-I
谐波减速器 ( 调心型 )

直径: Φ90mm   |   厚度: 33.5mm   |    重量: 0.787-0.766kg    |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

SHF-20 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF

77



减速比 30 50                 80                 100 120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 14 24                 32                    38 38

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 26 53                   70                   78 83

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 19 32                    45                  47 47

瞬间容许最大转矩  [N. m] 48 93                   121                  140 140

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20               ≤10                  ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 6000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-20-II
直径: Φ95mm   |   厚度: 51.5mm   |   重量: 1.061-1.025kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[  中空型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 (  中空型 )

SHF-20 型  [参数]

PRODUCT  
SERIESSHF
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减速比 30 50                 80                 100 120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 14 24                 32                    38 38

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 26 53                   70                   78 83

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 19 32                    45                  47 47

瞬间容许最大转矩  [N. m] 48 93                   121                  140 140

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20               ≤10                  ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 6000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

SHF-20-III
谐波减速器 ( 一体型 )

直径: Φ90mm   |   厚度: 29mm   |    重量: 0.726-0.721kg    |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[ 一体型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位 :  mm

SHF-20 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF

79



减速比 30 50 80 100 120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 14 24 32 38 38

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 26 53 70 78 83

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 19 32 45 47 47

瞬间容许最大转矩  [N. m] 48 93 121 140 140

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 6000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

SHF-20-IV
谐波减速器 ( 轴输入型 )

直径: Φ95mm   |   厚度: 63.5mm   |    重量: 0.966-0.956kg    |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[  轴输入型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                      单位 :  mm

SHF-20 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF
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减速比 30 50 80 100               120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 26 37 60 64 64

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 48 93 130 149 159

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 36 52 83 103 103

瞬间容许最大转矩  [N. m] 90 177 242 270 289

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 5500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-25-I
谐波减速器 ( 调心型 )

直径: Φ110mm   |   厚度: 37.3mm   |   重量:  1.246-1.241kg    |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

SHF-25 型  [参数]

PRODUCT  
SERIESSHF
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减速比 30 50 80 100               120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 26 37 60 64 64

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 48 93 130 149 159

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 36 52 83 103 103

瞬间容许最大转矩  [N. m] 90 177 242 270 289

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 5500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-25-II
直径: Φ115mm   |   厚度: 55.5mm   |   重量: 1.665-1.653kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[  中空型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 (  中空型 )

SHF-25 型  [参数]

PRODUCT  
SERIESSHF

82



输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 26 37 60 64 64

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 48 93 130 149 159

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 36 52 83 103 103

瞬间容许最大转矩  [N. m] 90 177 242 270 289

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 5500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-25-III
直径: Φ110mm   |   厚度: 34mm   |   重量:  1.222-1.197kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

SHF-25 型  [参数]

减速比                                                                         30                 50                80                100               120

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[ 一体型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位 :  mm

谐波减速器 ( 一体型 )

PRODUCT  
SERIESSHF

83



输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m] 26 37 60 64 64

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 48 93 130 149 159

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 36 52 83 103 103

瞬间容许最大转矩  [N. m] 90 177 242 270 289

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 5500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-25-IV
直径: Φ115mm   |   厚度: 72.5mm   |   重量: 1.556-1.535kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

SHF-25 型  [参数]

减速比                                                                         30                 50                80                100               120

谐波减速器 ( 轴输入型 )

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

[  轴输入型 ] 孔位安装平面图

PRODUCT  
SERIESSHF

单位 :  mm
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SHF-32 型  [参数]

减速比                                                                  50                    80                    100                      120

输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m] 72 112 130 130

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 205 289 325 335

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 103 159 208 205

瞬间容许最大转矩  [N. m] 363 540 635 652

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 4500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-32-I
谐波减速器 ( 调心型 )

直径: Φ142mm   |   厚度: 44mm   |    重量: 2.588-2.434kg    |     设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

[  调心型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF
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减速比 50                     80 100 120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 72                       112 130 130

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 205                  289 325 335

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 103                       159 208 205

瞬间容许最大转矩  [N. m] 363                  540 635 652

背 隙  [ Arcsec] ≤20                   ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 4500

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-32-II
直径: Φ147mm   |   厚度: 65.5mm   |   重量:  1.665-1.653kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

[  中空型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位:   mm

谐波减速器 (  中空型 )

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

SHF-32 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 72 112                         130 130

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 205 289                   325 335

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 103 159                        208 205

瞬间容许最大转矩  [N. m] 363 540                  635 652

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10                     ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 4500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

SHF-32-III
直径: Φ142mm   |   厚度: 42mm   |    重量: 2.55-2.375kg    |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

[ 一体型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                          单位 :  mm

谐波减速器 ( 一体型 )

减速比                                                                            50                    80                  100                    120

SHF-32 型  [参数]

PRODUCT  
SERIES
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减速比 50 80                    100 120

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 72 112                              130 130

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 205 289                   325 335

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 103 159                        208 205

瞬间容许最大转矩  [N. m] 363 540                  635 652

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤10                     ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 4500

容许平均输入转速  [r/min] 3500

SHF-32-IV
谐波减速器 ( 轴输入型 )

直径: Φ147mm   |   厚度: 84.5mm   |   重量: 3.172-3.011kg    |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

[  轴输入型 ] 孔位安装平面图                                                                                                                                                                                      单位 :  mm

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

SHF-32 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

HARMONIC REDUCER

PRODUCT  
SERIESSHF
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CSD
HARMONIC
REDUCER

系列产品

HARMONIC REDUCER

PRODUCT SERIES

89



减速比 30 50 80 100

输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 2.22 3.7 4.32 5.4

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 11.4 19 15.2 19

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 2.88 4.8 6.16 7.7

瞬间容许最大转矩  [N. m] 14.4 24 28 35

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 8000

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

直径: Φ55mm   |  厚度: 25mm   |   重量: 0.331-0.329kg  |    设计寿命: 7000-15000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

CSD-14

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                                单位 :   mm

谐波减速器

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

CSD-14 型  [参数]

HARMONIC REDUCER

CSD       PRODUCT  
SERIES

90



减速比 30 50 80 100

输入2000r/min   时的额定转矩  [N. m] 6.60 11 12.8 16

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 13.8 23 29.6 37

平均负载转矩的容许最大值   [N. m] 10.8 18 21.6 27

瞬间容许最大转矩  [N. m] 28.8 48 56.8 71

背 隙  [ Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 7000

容许平均输入转速  [ r/min] 3500

直径: Φ62mm   |   厚度: 26.5mm   |    重量: 0.424-0.417kg  |    设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

HARMONIC REDUCER

CSD-17

HARMONIC REDUCER
commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

谐波减速器

CSD-17 型  [参数]

CSD       PRODUCT  
SERIES
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输入2000r/min  时的额定转矩  [N. m] 10.2 17 22.4 28 28

起动停止时的容许峰值转矩  [N. m] 23.4 39 45.6 57 61

平均负载转矩的容许最大值  [N. m] 14.4 24 27.2 34 34

瞬间容许最大转矩  [N. m] 41.4 69 76 95 95

背隙  [Arcsec] ≤20 ≤20 ≤10 ≤10 ≤10

容许最高输入转速  [ r/min] 6000

容许平均输入转速  [r/min] 3500

HARMONIC REDUCER

CSD-20
谐波减速器

CSD-20 型  [参数]

减速比                                                                                30                      50                     80                       100                      120

直径: Φ70mm   |   厚度: 29.7mm   |    重量: 0.591-0.587kg  |   设计寿命: 7000-10000

[ 精加工  | 寿命长  |  更耐用  | 适用广 ]

孔位安装平面图                                                                                                                                                                                                               单位 :    mm

commercial  Robot    I     Underlying   Hardware    i  supply  chain   Resources

HARMONIC REDUCER

CSD       PRODUCT  
SERIES
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PRECISION
MANUFACTURING

HARMONIC 
REDUCER

HARMONIC REDUCER
c o m m e r c i a l    R o b o t           under l y i ng    H ardw are supp ly   cha in    R esources



  更多产品资讯扫码关注
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